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[bookmark: _Toc484711885]1주차 회의록

	회의일시
	2017. 04. 03. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (204호)



	회의안건
	아두이노 개발 주제 선정 및 금주의 조원 역할 분배


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	1. 개발 주제 선정(후보)
· 알람 시계(공, 과녁, 게임)
· 졸음 방지 책상
· 습도 측정(화분에 물주기)
· 우편함 알림
· 프린트 로봇 팔
2. 하드웨어 (도구)
· 초음파 센서
· 적외선 거리 센서
· 리드 스위치
· 홀 센서 (Hall effect sensor)
· LDR (Light Dependent Resistor or Photo Resistor or CDS; 포토 레지스터)
3. 소프트웨어
· 코드
· 스마트폰 블루투스 연결 방법 조사
4. 원거리 우편 도착 알림 방안
· 블루투스 모듈
· Tracnceiver
· WiFi 통신
· GCM(Google Cloud Messaging) 
5. 조원 역할 분배

	[image: C:\Users\user\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\1주차.jpg]



	결정사항
	내용
	진행일정

	
	아두이노 제품 개발 목표 →  스마트 우편함 개발
	

	
	조원 역할 결정
· 자료조사: 최정환
· PPT 제작: 박종호
· 발표: 이현정
· 회의록 작성: 오나연
	

	
	다음 회의(발표 연습) 일정
	2017. 04. 06.(목) 17:00

	
	
	



	특이사항
	




[bookmark: _Toc484711886]2주차 회의록

	회의일시
	2017. 04. 10. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (301호)



	회의안건
	아두이노로 LED 회로 만들기


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 아두이노를 이용하여 LED 회로도 만들기
 ⇒ LED 깜박이기
 ⇒ 버튼을 누르면 LED 깜박이기
⇒ 버튼을 누르면 LED 켜지고 다시 버튼을 누르면 LED가 꺼지게 만들기
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	결정사항
	내용
	진행일정

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	



	특이사항
	





[bookmark: _Toc484711887]3주차 회의록

	회의일시
	2017. 05. 01. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (204호)



	회의안건
	포토 레지스터를 이용하여 전구를 껐다 켜기 & 선정한 아이디어 구체적 구상


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 포토 레지스터를 이용하여 LED 껐다 켜기
• 다음 회의 때 사용할 센서 선정
• 다음 회의 때 필요한 물품 정하기

[image: C:\Users\user\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170501_164132077.jpg]
	



















	결정사항
	내용
	진행일정

	
	3주차 조원 역할 결정
→ 발표 자료 제작, 발표 : 최정환
   중간 보고서 작성 : 박종호
   실험 보고서 작성 : 이현정
     회의록 작성 : 오나연
	

	
	센서 → 적외선 센서, 초음파 센서
	

	
	다음 회의 때까지 실험 때 사용할 우편함 찾아보기
	다음 회의 : 2017. 05. 08. 월

	
	
	



	특이사항
	



[bookmark: _Toc484711888]
4주차 회의록

	회의일시
	2017. 05. 08. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (206호)



	회의안건
	적외선 센서와 초음파 센서 사용하여 프로젝트 진행


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 적외선 센서와 초음파 센서를 이용하여 우편이 오면 LED가 켜지게 하기
• 우편함과 스마트폰의 통신 방법 찾기
• 우편함 주문
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	결정사항
	내용
	진행일정

	
	다음주부터 주간 모임 2회 이상하기로 결정 
	

	
	아두이노 통신 방식 생각하고 공부해오기
	다음 회의 : 2017. 05. 15. 월

	
	
	

	
	
	



	특이사항
	





[bookmark: _Toc484711889]5주차 회의록

	회의일시
	2017. 05. 15. 월
2017. 05. 17. 수
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (206호)
공과대학 3호관 어느 한 교실..



	회의안건
	적외선 센서와 초음파 센서 사용하여 프로젝트 진행


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 블루투스와 와이파이 중 어떤 모듈을 사용할 것인가?
• 와이파이 쉴드와 모듈 중 어떤 것을 사용할 것인가?
• 우편함에 우편이 여러 개 들어오는 것을 인식할 수 있을까?
• 도착 날짜와 시간 알림은 어떻게 할 것인가?
• 현재 문제점 : 우편을 꺼낼 때도 센서 가까이 가면 센서가 우편이 왔다고 인식
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	결정사항
	내용
	진행일정

	
	블루투스 VS 와이파이
· 와이파이 (블루투스는 가까이 가야 알림이 온다는 한계가 있다.)
	

	
	와이파이 쉴드 VS 모듈
· 와이파이 모듈 (쉴드는 가격이 비싸다.)
	

	
	우편 여러 개 인식 가능?
· 초음파 센서로 거리를 측정하면 여러 개도 인식 가능할 것이다.
	

	
	현재 문제점
· Delay를 길게 한다.
	



	특이사항
	


[bookmark: _Toc484711890]6주차 회의록

	회의일시
	2017. 05. 24. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (206호)



	회의안건
	초음파 센서 사용하여 프로젝트 진행


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 초음파 센서 이용 코드 리팩토링
• 초음파 센서 코드 완성
• 우편이 도착했을 때, 우편을 가져갔을 때 신호가 오도록 하는 코드 작성
• 와이파이 FTDI칩이 없어서 진도 못 나감…
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	결정사항
	내용
	진행일정

	
	조원 별 조사할 부분 결정
· RR: 최정환
· IRR: 이현정
· FQS: 박종호
· RTOS: 오나연
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	



	특이사항
	



[bookmark: _Toc484711891]7주차 회의록(1)

	회의일시
	2017. 05. 29. 월
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	공과대학 해동학습실 (토론실2)



	회의안건
	우편함에 초음파 센서 임시 설치 및 테스트


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 초음파 센서 + 블루투스 모듈을 이용해 스마트폰으로 전달받기
• 초음파 센서를 우편함에 임시로 설치하여 테스트 해보기
• 현재 프로젝트 진행 과정 중 문제점 찾기

[image: C:\Users\user\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\20170529.jpg]
	



















	결정사항
	내용
	진행일정

	
	현재 프로젝트 진행 과정 중 문제점 찾기
· 초음파 센서가 가끔 인식을 잘 못해서 오류가 생긴다.
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	



	특이사항
	


 
[bookmark: _Toc484711892]7주차 회의록(2)

	회의일시
	2017. 06. 02. 금
	조
	1532
	작성자
	오나연

	참석 조원
	최정환, 박종호, 이현정, 오나연
	회의 장소
	중앙도서관 그룹학습실 (206호)



	회의안건
	우편함에 초음파 센서 설치 및 프로젝트 완성


	
	회의내용
	내용
	비고

	
	• 초음파 센서 + 와이파이를 이용해 스마트폰에서 알림받기
• 초음파 센서를 우편함에 설치하여 프로젝트 완성하기
• 발표 내용 회의
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	결정사항
	내용
	진행일정

	
	다음 회의 : 발표 준비 완료
	2017. 06. 08 (목)

	
	
	

	
	
	

	
	
	



	특이사항
	


 
[bookmark: _Toc484711893]2.실험 노트
[bookmark: _Toc484711894]2주차 실험노트
	실험제목
	스위치를 이용하여 LED 켰다 끄기
	기록자
	이현정
	실험 일자
	2017년 4월 10일

	실험목적
	아두이노로 LED를 키고, 스위치를 이용해 켰다가 끈다.



	(1)기본 아두이노 회로도

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\arduino_lec5_2w.jpg]

	

	(2) 소스 코드

	-LED점멸

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\Led 전멸.png]

	-스위치를 연결해서 LED켜기

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\222222.png]

	-LED 끄기1(실패)

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\3333.png]

	-LED 끄기2(실패)

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\44444.png]

	-스위치를 누른 상태에서 LED 점멸 

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\5555.png]

	-스위치로 껐다가 켜기

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\66666.png]

	-스위치를 누르면 LED 깜빡이기

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\77.png]

	(3) 실행 결과

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KA60FA~1.MP4_000007066.jpg]
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	(4)실험 정리

	스위치를 이용하여 LED를 켰다 끄는 실험을 하며 다양한 시행착오를 겪게 되었다. 

	하지만, 시행착오를 통하여 아두이노에 대해 더 이해할 수 있는 계기가 되었다.

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	





[bookmark: _Toc484711895]3주차 실험노트
	실험제목
	포토레지스터를 이용하여 LED 켰다 끄기
	기록자
	오현정
	실험일자
	2017년 5월 1일

	실험목적
	포토레지스터를 이용해 빛이 들어오면 LED를 켜고, 빛이 들어오지 않을 때는 LED를 끄게 만든다. 



	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\gggg.png]

	

	· Low와 High를 바꾼 경우

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170509_142148171.png]

	

	· Low와 High를 바꾼 경우
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	(2)아두이노 회로

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\다운로드 (3).png]

	

	(3)실험 결과

	-  우편이 들어오지 않았을 때 (평소)
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	- 우편이 들어왔을 때

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170509_2204_58_037.mp4_000006527.jpg]

	(4)실험 결과

	포토레지스터를 이용하여 우편함에 우편이 들어올 때 빛의 광량의 따라 알림을 줄 수 있는 지 확인하는 싦험을 했다. 

	광량에 따라 LED를 켜고 끄는 것에는 성공했지만, 우편함에 부착하기에는 날씨에 따라 광량이 다른 점 등의 이유로 

	적합하지 못하다는 결론을 내렸다.

	

	


[bookmark: _Toc484711896]
4주차 실험노트
	실험제목
	초음파 센서와 적외선 모션 센서 적용
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.5.8

	실험목적
	초음파 센서와 적외선 모션 센서를 이용해 값을 받아  LED를 켜보기



	1. 초음파 센서 이용

	우편함 안에 초음파 센서를 부착하여 거리를 측정하고 우편이 우편함에 들어올 경우 달라지는 거리를 초음파 센

	센서로 측정하여 거리가 달라질 경우 LED에 불이 들어오도록 함

	

	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170508_215633919.png]
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	(2)아두이노 회로

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170508_222730047.png]

	

	(3)실험결과

	-우편이 들어오지 않았을 때 (평소)

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170509_1321_19_815.mp4_000013004.jpg]

	

	-우편이 들어왔을 때

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170509_1321_19_815.mp4_000002372.jpg]

	

	2. 적외선 모션센서 이용.

	우편함 안에 적외선 모션 센서를 부착하여 우편이 들어올 경우 움직임을 감지하여 LED에 불이 들어오도록 하게 

	한다.

	(1)소스코드

	

	

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170508_215606720.png]

	(2)적외선 모션 센서

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170508_170445141.jpg]

	

	

	

	

	

	(3)실험결과

	-우편이 들어오지 않았을 때(평소)

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170509_1321_22_815.mp4_000002596.jpg]

	

	-우편이 들어왔을 때

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170509_1321_22_815.mp4_000005697.jpg]

	

	3. 실험 정리 

	초음파 센서, 적외선 모션 센서를 이용하여 LED를 켜는 것에 성공했다.

	하지만 적외선 모션 센서의 경우 미세한 움직임에도 센서가 반응하여 우편함에 설치하기엔 무리가 

	있다고 생각한다.

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	





[bookmark: _Toc484711897]5주차 실험노트(1)
	실험제목
	초음파 센서를 이용하여 거리측정
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.5.15

	실험목적
	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정한다.



	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\5-15-3.png]

	

	

	

	

	

	

	

	

	(2)실행창

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170526_195311759.png]

	(3)아두이노 연결모습

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170526_195312057.jpg]

	

	

	(3) 실험 정리 

	초음파 센서를 이용하여 거리를 재고 우편함 안에 우편이 들어왔을 때 우편으로 인하여 달라지는 

	거리도 측정하여 우편이 도착함을 알 수 있었다.

	

	

	

	

	

	

	

	





[bookmark: _Toc484711898]5주차 실험노트(2)
	실험제목
	초음파 센서를 이용 거리 측정, 블루투스 연결 통해 휴대전화로 알리기
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.5.17

	실험목적
	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정하고 우편이 도착하면 블루투스를 이용하여 휴대전화로 알림이 가도록 한다. .



	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\5-17.png]

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	(2)실행창

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_Video_20170526_2008_23_792.mp4_000000580.jpg]

	휴대전화와 블루투스로 연결하여 센서에 물체가 가까워질 경우(우편이 왔을 경우), 도착 알림이 

	뜨도록 하였다.

	

	(3) 실험 정리

	초음파 센서를 이용하여 우편함 안에 우편이 왔을 때 거리를 측정하고 휴대전화와 블루투스로 연결해

	휴대전화에 도착 알림이 뜨게 하였다. 그러나, 휴대전화에서 도착 알림이 계속 뜨기 때문에 한번만

	뜨도록 수정해야 할 것이다.
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	실험제목
	우편함에 우편이 도착했을 경우, 우편을 뺐을 경우 알림
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.5.24

	실험목적
	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정하고 우편이 도착하면 도착 알림을 보내고, 우편을 우편함에서 뺐을 경우 다른 알림을 보낸다.



	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\5-24.png]

	(2)실행창

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170526_202727098.png]

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170526_202741975.jpg]

	<우편이 들어왔을 경우>

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170526_202744668.jpg]

	<우편을 뺐을 경우>

	

	(3) 실험 정리

	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정하고 우편이 도착하

	면 ‘편지가 도착했습니다’ 알림을 보내고, 아무 변화가 없을 때에는 ‘변하지 않음’ 이라는 알림을 보내

	고, 우편을 뺐을 경우 ‘누가 빼갔어요’ 라는 알림을 보냈다
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	실험제목
	블루투스 알림 구현(와이파이 구현도 준비)
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.5.29

	실험목적
	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정하고 우편이 도착하면 블루투스를 이용하여 핸드폰으로 도착 알림을 보내며, 우편을 수령했을 때도 핸드폰으로 알림이 가게 한다.



	1.블루투스 알림

	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\33332.png]

	

	(2)실행모습

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170529_175655653.jpg]

	2. 와이파이 연결

	(1)동작 확인과 펌웨어 버전의 확인

	AT 를 입력하여 OK 메시지가 리턴되면 정상적으로 동작

	AT+GMR 을 입력하면 ESP8266의 현재 펌웨어 버전을 알려줌

	[image: ]

	(2)현재 모드의 확인: AT+CWMODE? 

	AT+CWMODE=1: Station Mode

	AT+CWMODE=2: AP Mode

	AT+CWMODE=3: Dual Mode 

	[image: ]

	(3)AT+CWLAP: 와이파이를 찾는 명령어

	[image: ]

	(4) AT+CWJAP=”와이파이이름”,”비밀번호” :와이파이 연결 명령어

	AT+CWJAP? :와이파이 연결 확인

	[image: ]

	(5)AT+CIFSR: 공유기로부터 할당받은 IP 어드레스 확인

	[image: ]

	(6)192.168.0.7에 대한 Ping 통계

	[image: ]

	(7)코드 업로드가 되지 않고 있음

	

	3. 실험정리 

	초음파 센서를 이용하여 우편함안에 우편이 들어왔을 때 우편함 안의 거리를 측정하고 우편이 도착하

	면 ‘편지가 도착했습니다’ 블루투스를 이용해 휴대전화로 알림을 보내고, 아무 변화가 없을 때에는 ‘변

	하지 않음’ 이라는 알림을 보내고, 우편을 뻇을 경우 ‘누가 빼갔어요’ 라는 알림을 보냈다. 

	블루투스를 연결해 휴대전화로 알림을 보내는 데에는 성공했지만 센서가 거리를 측정하는 과정에서 
오류가 발생하였다. 편지를 우편함 안에 넣을 때, 센서 가까이에 가거나 방향이 틀어지면 거리를 

	측정하는데 오류가 발생하여 제대로 측정이 이루어지지 않았다. 이와 같은 문제를 해결하기 위해 

	첫째로, 센서를 바꾸는 방법, 두번째는 편지를 항상 바르게 넣을 수 있도록 보조장치 설치 등을 논의

	하였다.  첫번째 해결 방법으로 센서를 바꾼다면 어떤 센서를 이용할지, 또 코드는 어떤 식으로 

	만들 것인지에 대해 토의하였다. 두번째 해결 방법인 편지를 바르게 넣을 수 있게 보조장치를 설치하

	는 것은 최후의 보루로 남겨두었다.

	

	2. 와이파이 연결을 위해 공부하고 실험 중이다. 하지만 아직 코드를 업로드 할 때 오류가 나는 등의 

	문제로 사용하기 어렵다.
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	실험제목
	초음파센서 오류해결과 와이파이 알림
	기록자
	이현정
	실험일자
	2017.6.2

	실험목적
	초음파 센서를 이용하여 거리를 측정하여 우편이 왔다는 사실을 확인하는 과정에서 거리를 제대로 측정하지 못하는 오류가 발생함.



	1.초음파센서 측정값 오류 해결 방안

	

	

	(1) 우편을 넣을 때 일정하게 들어가도록 우편함 안에 보조장치를 부착함

	

	우편함 안에 한 방향으로 들어갈 수 밖에 없도록 만들기 위하여 플라스틱을 이용해 보조장치를 

	만들거나 우편함 입구를 좁게 막는다

	

	

	(2)센서를 바꾼다

	

	다른 적합한 센서를 찾지 못할 수도 있고, 코드를 새로 짜야 하는 부담감이 있다.

	

	

	(3)초음파 센서를 우편함의 옆면에 부착

	

	오류가 줄어드는 듯 했으나 변화없음

	

	

	(4)초음파센서를 우편함 내 윗면에 부착

	

	반사되는 바닥면이 매끄러워 정상적으로 측정되고 오류가 사라짐.

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	

	2.와이파이를 이용해 휴대전화에서 ‘pushbullet’이라는 앱을 통해 알림이 가도록 함,

	(1)소스코드

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\77777.png]

	

	

	(2)실행모습

	

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\KakaoTalk_20170602_204741772.jpg]

	<구현된 스마트 우편함의 모습>

	[image: C:\Users\현정\AppData\Local\Microsoft\Windows\INetCache\Content.Word\888888888.png]

	<휴대전화에 알림이 온 모습>

	

	3. 실험정리

	1. 초음파 센서를 이용하여 거리를 측정할 때, 오류가 발생하여 해결하기 위한 많은 노력을 한 결과,

	우편함 안의 윗면에 초음파 센서를 붙일 경우 오류가 최소화 되는 것을 확인할 수 있었다. 처음 우편

	이 왔을 때 뿐만이 아니라 두번째 우편이 왔을 때에도 정상적으로 휴대전화에 알림이 도착했다.

	2. 와이파이 연결에 대한 코드를 수정하여 오류를 해결하여 정상 업로드 하고, 'pushbullet'이라는 앱을 

	이용하여 휴대전화에서 알림을 받을 수 있도록 하였다.
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//LED & <&
void setup() {
pinMode(8, OUTPUT):

void loop() {
digitalWrite(8, HIGH);
delay (500);
digitalWrite(8, LOW);
delay (500);
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[/HESZMAM LED HDI
int LED = 12;
int BUTTON = 4;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {
if(digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
}digitaIWrite(LED, HIGH) ;

else{
digitalWrite(LED, LOW);
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//LED CHAl 1101 => AT

lnt LED = 12;
int BUTTON = 4;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {
if(digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
digitalWrite(LED, HIGH);
if (digitalRead(BUTTON) == LOW) {
}digitalWrite(LED, LOW) ;

else{
digitalWrite(LED, LOW);
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2.
int LED = 12;
int BUTTON = 4;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
| pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {

if(digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
digitalWrite(LED, HIGH);

if (digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
}digitaIWrite(LED, Low)

else{
| digitalWrite(LED, LOW);
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int LED = 12;
int BUTTON = 4;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
| pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {
if(digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
digitalWrite(LED, HIGH);
delay(500);
if (digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
digitalWrite(LED, LOW);
}delay(500):

}

else{
digitalWrite(LED, LOW);
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int LED = 12;

int BUTTON = 4;

int flag = 0;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {
if(digitalRead(BUTTON) == LOW) {
if(flag ==0){
digitalWrite(LED, HIGH);
flag = 1;
}
else{
digitalWrite(LED, LOW);
{Iag =0

while(digitalRead(BUTTON) == LOW);
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int LED =

//HE 23 LED Z80lD|
= 12;
int BUTTON =

4;

void setup() {
pinMode(LED, OUTPUT);
| pinMode(BUTTON, INPUT);

void loop() {
if(digitalRead(BUTTON) == HIGH) {
digitalWrite(LED, HIGH);
delay (500);
digitalWrite(LED, LOW);
! delay (500);

else{
digitalWrite(LED, LOW);
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int lightPin = 0; //Z&EdX
int threshold = 250; //2Z%

x| >
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void setup(){
Serial.begin(9600); //Al2lg ZUIH
pinMode(13, OUTPUT); //LEDQIZ

void loop(){
Serial.printin(analogRead(lightPin));

//A0 BO H&tadt A0 A threshold 2CH A (HF<LB) LED HIGH, O (2 281) LED LOW
if(analogRead(lightPin) > threshold ){

digitalWrite(13, HIGH);

Serial.printin("high"):
Yelse{

digitalWrite(13, LOW);

Serial.printin("low");

delay(1000);
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sketch_may08b | Arduino 1.8.2
File Edit Sketch ToolsHelp

sketch_may08b
/fx ZZSU A test 5/8/2017 %/

int echo =2;
int trig = 3:
int led = 8;

float distance:

void setup() {
Serial .begin(9600)
pinMode(led,OUTPUT);
pinMode(trig.OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT) ;
}

void loop() {
digitalWrite(trig.HIGH):
delayMicroseconds(30) ;
digitalWrite(trig, LOW):

distance = pulseln(echo.HIGH) =17 /1000;
Serial .print(distance)

Serial .printin("cm")

delay(700);

if(distance>3){
digitalWrite(led . HIGH):
telsef
digitalWrite(led, LOW):
}
}
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PIR_sensor_tester | Arduino 1.8.2
le Edit Sketch Tools Help

PIR_sensor_tester

/* PIR(HEQIMH P& MA) test 5/8/2017 =/

int ledPin = 13; // choose the pin for the LED

int inputPin = 2; // choose the input pin (for PIR sensor)
int pirState = LOW: // we start, assuming no motion detected
int val = 0; // variable for reading the pin status

void setup() {
pinMode(ledPin. OUTPUT): // declare LED as output
pinMode(inputPin, INPUT); // declare sensor as input

Serial .begin(9600)

}
void loop(){
val = digitalRead(inputPin): // read input value
if (val == HIGH) { // check if the input is HIGH
digitalWrite(ledPin, HIGH): // turn LED ON
if (pirState == LOW) {
// we have just turned on
Serial .printIn("Motion detected!")
// We only want to print on the output change, not state
pirState = HIGH:
}
} else {

digitalWrite(ledPin, LOW); // turn LED OFF
if (pirState == HIGH){
// we have just turned of
Serial .printIn("Motion ended!")
// We only want to print on the output change, not state
pirState = LOW:
}
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#include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial bluetooth(9, 8);

//ESE (trig)lt 2B (echo) HZ 4F, T2 T2 dZdiT &
int trigPin =3

int echoPin = 2;

//NRlY £THE, trigPing &3, echoPing gH2Z 43
void setup(){

Serial .begin(9600);

bluetooth .begin(9600) ;

pinMode(trigPin, OUTPUT);

pinMode(echoPin, [NPUT);

//ZSWE BUCH CF 243 echoll HIGH(AISED]) MEH2 4D
void \ooo()

float duration, distance;

digitalWrite(trigPin, HIGH);

delay(1000) ;

digitalWrite(trigPin, LOW);

// echoPin Ol HIGHE RAIEH AlZtE M& BtC

duration = pulseln(echoPin, HIGH);

// HIGH 2 T ARHZESTOF SHCOF CHAL SOi2 Alb g
// 3402 Y ESTHL2DE &5, 100002 LRIMAEE A
distance = ((float)(840 * duration) / 10000) / 2;

OHA D A2l Aleh Bttt
HEZ, 2=7{2|0/2% 22 LHEED

//NSIGBLIE O Echodt HIGH! Al 81 Azl
Serial.print("Duration:");

ul

HEABECH

Serial .print(duration);
Serial.print("#nDlIstance:");
Serial .print(distance);
Serial .printin( cmin”);
delay(1000) ;

if(distance<3) {
Serial.printin("T&t");
it (bluetooth.available()) {
Serial .write(bluetooth.read()):

if (Serial.available()) {
bluetooth write(Serial.read());
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#include <SoftwareSerial .h>
SoftwareSerial bt(6, 7); //SoftwareSerial(TX, RX)
int echo = 8;
int trig = 9;

float distance;

void setup() {
Serial .begin(9600);
bt.begin(9600);
Serial .printin("--—-Smart Mailbox-——=");
bt.printn("-—--Smart Mailbox-—-=");
pinMode(trig, OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT) ;

void loop() I
digitalWrite(trig,HIGH);
delayMicroseconds(300);
digitalWrite(trig, LOW);

distance = pulseln(echo,HIGH) *17 /1000;
delay(1000) ;

if(distance<3) {
Serial.printin("Arrive");
bt.printIn("Arrive");
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int echo =2;
int trig = 3;
int def = 6;

void setup() {
Serial .begin(9600);
pinMode(trig, OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT) ;

void loop() {

int d = distance();

1f(d < def){
Serial.printIn("BXOb SASUCH);
def = d;

¥

else if(d >def){
Serial.printin("sJb WZHOIR");
def = d;

¥

else

>
62
1o

Serial .printIn("2lgl
de 12y (5000) ;

int distance(){
digitalWrite(trig,HIGH);
delayMicroseconds(30);
digitalWrite(trig, LOW);

int d;

d = pulseln(echo,HIGH) *17 /1000;
return d;
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#include <SoftwareSerial.h>
SoftwareSerial bluetooth(6, 7);
int echo =2;

int trig = 3;

int def =

void setup() {
Serial .begin(9600);
pinMode(trig, OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT) ;
bluetooth .begin(9600) ;

void loop() {
int d = distance();
Serial.print(d);
bluetooth.printin(d);
Serial.printin("em");
if(d < def){
Serial .printin("®XIt RS
bluetooth print In("®@X It A
def =

ICH)
SLICH);

¥

else if(d > def){
Serial.printin("sJt WiztoiR");
bluetooth print In("S2t WHZIOIR")
def =

¥

elsel

// Serial.printin("&GHA E’.}%”),
o

1/ lﬁ\uetooth printin("HGHA 4E"):
def =
¥
delay(6000);

int distance(){
digitalWrite(trig,HIGH);
delayMicroseconds(30);
digitalWrite(trig, LOW);

int d;

d = pulseln(echo,HIGH) *17 /1000;

return d;
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Select Command Prompt

Microsoft Windows [Version 10.0.14393]
(c) 2016 Microsoft Corporation. All rights reserved.

C:#UserstfJeongwhan>ping 192.168.0.7

Pinging 192.168.0.7 with 32 bytes of data:
Reply from 192.168.0.7: bytes=32 time=191ms TTL=255
Reply from 192.168.0.7: bytes=32 time=105ms TTL=255
Reply from 192.168.0.7: bytes=32 time=18ms TTL=255
Reply from 192.168.0.7: bytes=32 time=241ms TTL=255

Ping statistics for 192.168.0.7:
Packets: Sent = 4, Received = 4, Lost = 0 (0% loss),
Approximate round trip times in milli-seconds:
Minimum = 18ms, Maximum = 241ims, Average = 138ms

C:#User stifJeongwhan>
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error: espcomm_upload_mem failed

8 Generic ESP8266 Module, 80 MHz, 40MHz, DIO, 115200, 512K (64K SPIFFS), ck, Disabled, None on COM5
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#include <ESP826EWIFI . h>
#include <WiFiClient. .h>
#include <WiFiClientSecure h>
#include <WiFiServer.h>
#include <WiFiUdp.h>

const charx ssid = "ASYMPTOTE"; // your ssid

const char password = "whereareyounow?"; // vour password

const char* accessToken = "o.TSh4FVHVkaFcuD5C0pOXPICIEMPKExKd"; // vour access token of PushBullet
String Title = "ESP8266 PushBul let Test";

WiFiClientSecure client;

ftdefine echo D7 // 02 E
#define trig D6 // E2| =
int def = 10;

int temp;

void setup() {
Serial .begin(9600);
WiFi begin(ssid, password);
while (WiFi status() != WL_CONNECTED) {
de lay(500);
¥
pinMode(trig, OUTPUT);
pinMode(echo, INPUT) ;

void loop() {
temp = distance();
Serial.printin(temp);
i (def>temp) {
sendToPushBul let (" &),

def = temp;

¥

else if(def<temp) {
sendToPushBul let (" E 3[%=")
def = temp;

¥

elsel
def = temp;

¥

delay(6000);

}
int distance(){
digitalWrite(trig,HIGH);
delayMicroseconds(30);
digitalWrite(trig, LOW);
return pulseln(echo,HIGH) *17 /1000;
}
void sendToPushBullet(String Msg) {
Msg = "{fi"typel": #'noteh", #'titleh" "+ Title + HY, WbodyH": #"" + Msg + "H'l#r#n";
it (client.connect("api pushbullet.com", 443)) {
client.printn("POST /v2/pushes HTTP/1.1");
client.printin("Host: api.pushbullet.com”);

client.printin("Authorization: Bearer " + String(accessToken));
client.printin("Content-Type: application/json");
client.printin("Content-Length: " + String(Msg. length()) + "#r#tn");
client.print(Msg):

client.stop();
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